
2nde Devoir Surveillé n ° 3     : sujet A  Barème     :  
1 ) 1 pts 2 ) 6  pts 3 ) 3 pts  4 ) 3 pts
5 ) 7 pts 

Nom :

- Durée 1 h 
- Calculatrices autorisées

Ex 1     :    Un petit calcul pour ouvrir l’appétit  !

Factoriser : 

A=3 (x−2)2−10 x (x−2 )

Ex 2     :   

1 ) Construire au compas l’image U du point G par la translation de vecteur R⃗M

2 ) Simplifier au maximum : 
(Chacune de vos réponses doit comporter le point R)

a ) K⃗J + M⃗D =

b ) A⃗B + H⃗P + S⃗K =

c ) B⃗A +3 M⃗T =

d ) 3 R⃗S -2 G⃗E =

e ) S⃗L - T⃗L - N⃗G =

Ex 3     :   Dans un repère (O; i⃗ , j⃗ ) , soit les vecteurs u⃗ (
1
4
2
7
)  et  v⃗ (

1
8
1
5
)  

1 ) Sans utiliser le déterminant, étudier la colinéarité des vecteurs u⃗  et v⃗ . 

2 ) Déterminer les coordonnées des vecteurs suivants :

opposé de u⃗  : 

u⃗ + v⃗  :   

Répondre sur cette feuille



Ex 4 : 

En utilisant le déterminant, déterminer k  pour que les vecteurs  u⃗ (√3
k )  et v⃗ ( √5

√15)  soient colinéaires.

Ex 5: 

Dans un repère, on considère les points A(-2,-4) , B(10,3) 
, C(17,7) , D(5,-5) et E(22,5)

1 ) Placer les points A, B, C , D et E dans le repère ci-dessous :

2 ) En utilisant les vecteurs A⃗B  et A⃗C , vérifier si le point C 
appartient à la droite (AB).

3 ) Que peut-on dire des droites (BC) et (DE) ?  Justifier.

4 ) Déterminer les coordonnées du point F, tel que B⃗F =2 A⃗D



Correction     :  

Ex 1     :    Un petit calcul pour ouvrir l’appétit !

Factoriser : 

A=3 (x−2)2−10 x (x−2 )

A=(x−2) (3 ( x−2)−10 x )=( x−2) (3 x−6−10 x )=( x−2) (−6−7 x )

Ex 2     :   

1 ) Construire au compas l’image U du point G par la translation de vecteur R⃗M

2 ) Simplifier au maximum : (Chacune de vos réponses doit comporter le point R)

a ) K⃗J + M⃗D = 0⃗ = R⃗R

b ) A⃗B + H⃗P + S⃗K = I⃗H + H⃗P + P⃗S = I⃗S = R⃗L      

c ) B⃗A +3 M⃗T = D⃗C +3 C⃗L = D⃗C + C⃗R = D⃗R      

d ) 3 R⃗S -2 G⃗E =3 R⃗S -4 R⃗S =- R⃗S = S⃗R  (ou R⃗I )

e ) S⃗L - T⃗L - N⃗G = S⃗L + L⃗T + G⃗N = S⃗T + G⃗N = H⃗G + G⃗N = H⃗N = R⃗T

Ex 3     :   Dans un repère (O; i⃗ , j⃗ ) , soit les vecteurs u⃗ (
1
4
2
7
)  et  v⃗ (

1
8
1
5
)  

1 ) Sans utiliser le déterminant, étudier la colinéarité des vecteurs u⃗  et v⃗ . 

1
4
1
8

= 1
4

×8=2    et 

2
7
1
5

= 2
7

×5= 10
7

2≠ 10
7

 , les vecteurs ne sont donc pas colinéaires.

2 ) Déterminer les coordonnées des vecteurs suivants :

opposé de u⃗  : u⃗ (−
1
4

− 2
7
)

u⃗ + v⃗  :   (
1
4
+ 1

8
2
7
+ 1

5
) , ce qui donne (

3
8

17
35

)

U



Ex 4 : 

En utilisant le déterminant, déterminer k  pour que les vecteurs  u⃗ (√3
k )  et v⃗ ( √5

√15)  soient colinéaires.

det( u⃗ , v⃗ )=0 ⇔  √3×√15−√5 k=0
                              ⇔  √5k=√3×√15

                            ⇔  k= √3×√3×√5

√5
                            ⇔  k=3

Ex 5: 

Dans un repère, on considère les points A(-2,-4) , B(10,3) , C(17,7) , D(5,-5) et E(22,5).

1 ) Placer les points A, B, C , D et E dans le repère ci-dessous :

2 ) En utilisant les vecteurs A⃗B  et A⃗C , vérifier si le point C appartient à la droite (AB).

On a A⃗B (12
7 )  et A⃗C (19

11)
det( A⃗B , A⃗C )= 12×11−7×19=−1≠0

Donc A⃗B  et A⃗C  ne sont pas colinéaires et le point C n’appartient pas à la droite (AB).

3 ) Que peut-on dire des droites (BC) et (DE). Justifier.

On a D⃗E (17
10)   et B⃗C (7

4)
det( D⃗E , B⃗C )= 17×4−10×7=68−70=−2≠0

Les vecteurs B⃗C  et D⃗E  ne sont pas colinéaires et les droites (BC) et (DE) ne sont donc pas parallèles.

4 ) Déterminer les coordonnées du point F, tel que B⃗F =2 A⃗D

On a B⃗F (xF−10
yF−3 )   et A⃗D  ( 7

−1)

 B⃗F =2 A⃗D  ⇔  {xF−10=14
yF−3=−2

 ⇔  {xF=24
yF=1
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